Czujniki momentu obrotowego

obrotowe, przeniesienie sygnatu slizgowym pierscieniem
Typ 86403

z czworokatem

Typ 86413 www.burster.com
z koncéwkami w formie okragtego watu

Typ 86422

zakonczone watem szesciokatnym

Nowos¢
Zakres pomiarowy od 0...1 Nm

Model 86413

e Zakresy pomiarowe od 0...x1 Nm do
0...1000 Nm

¢ Znakomita odtwarzalnos¢

e Standaryzacja sygnatu na wyjsciu pozwa-
lajgca na tatwa wymiane czujnika

e Mozliwos$¢ uzyskania certyfikatu kalibracji
producenta (opcja dodatkowa)

e Zaprojektowany dla momentu obrotowego
zgodnego z ruchem wskazéwek zegara i
przeciwnego do ruchu wskazéwek zegara

e Mozliwos¢ pomiaru kata (opcja dodatko-

wa)
e Predkosé obrotowa do 3000 min™
(chwilowa)
Zastosowanie Opis
Czujniki te przeznaczone sg zaréwno do pomiardow sta- Czujniki tensometryczne zamontowane na wale skret-
tycznych jak i dynamicznych. Uzycie pierscieni nym elementu czujnika, zrobione ze stali i podigczone

Slizgowych dla zasilania czujnika i sygnatu pomiarowe-  do petnego mostka. Wzbudzenie petinego mostka tenso-
go pozwala na fatwe przytgczenie do obiektu badanego. metrycznego i przesytanie sygnatu pomiarowego zreali-
Czujniki te moga by¢ stosowane w badaniach kluczy dy- zowano poprzez system pierscieni slizgowych pomiedzy
namometrycznych, pomiarach tarcia w fozyskach i statorem i rotorem.
uszczelnieniach, pomiarach momentu skrecajgcego ob- Dla momentu obrotowego zgodnego z ruchem wskazoé-
cigzonych uchwytéw, badaniach sprezyn, badaniach  wek zegara sygnat pomiarowy jest dodatni, a dla mo-
funkcjonalnych elementéw przesuwnych w motoryzacji mentu obrotowego przeciwnego do ruchu wskazéwek
(dachy przesuwne, napedy okien, itd.). zegara sygnat pomiarowy jest ujemny.
Czujnik z opcjg dodatkowg pomiaru kata dla wersji
czworokatnego watu jest dopasowany z dodatkowym
dyskiem generujgcym drgania.
Uzycie drugiej tarczy enkodera, z przesunieciem fazy 90
(st) pozwala na czterokrotne poprawienie rozdzielczosci.
Przesuniecie $ciezek pozwala na okreslenie kierunku
obrotow.
Dzieki temu znaczaco polepsza sie rozdzielczosé. Prze-
suniecie drogi umozliwia wykrycie kierunku obrotu. Para-
metry charakterystyki czujnika zostaty standaryzowane
w celu redukcji wptywu natezenia na sprawdzenia podig-
czonego wzmacniacza lub wymiane czujnika.
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Typ 86403
Czujnik momentu obrotowego, obrotowy, z czworokatnymi koncéwkami zgodnymi z DIN 3121

Model Zakres Wyjécie | Czworokat | A B C D E F H L K M Dop. obc. Masa
[mV/V] osiowe [N] [kal

86403-5001 0..#1 Nm 0.5 1/4” 455] 13 | 8.6 8 64 | 72| 39 | 24 | 12 5 4 0.14
86403-5002 | 0...x2 Nm 0.5 1/4” 455] 13 | 8.6 8 64 | 72| 39 | 24 | 12 5 5 0.14
86403-5005 | 0...x5Nm 20 1/4” 455] 13 | 8.6 8 64 | 72| 39 | 24 | 12 5 7 0.14
86403-5012 | 0..+12Nm 2.0 1/4” 455] 13 | 8.6 8 64 | 72| 39 | 24 | 12 5 7.5 0.14
86403-5025 | 0...+25Nm 2.0 3/8” 475] 22 |10.1 122 71 |104 | 54 | 42 | 21 6 12 0.32
86403-5063 | 0...+63 Nm 2.0 3/8” 475] 22 |10.1 122 71 |104 | 54 | 42 | 21 6 28 0.32
86403-5160 | 0...£160 Nm 2.0 172 47.5]129.7110.7 | 159 76 |151| 54 | 42 | 21 6 65 0.35
86403-5500 | 0...£500 Nm 20 3/4” 55 | 44 |19.1]249]1100 |226] 68 | 60 | 30 - 200 0.80
86403-6001 | 0...£1000 Nm 20 1” 55 | 54 |33.1]29.6|132|27.4]| 68 | 60 | 30 - 240 1.40

Wymiary dla czujnika model 86403

A Wtyczka 6 pinowa N()
la ——— I
o«
s A = A
1
o \O
! - o0
o«
Zakr. ( )
S
=] - 4
5 | Lt o0
Typ 86403-...-V501
Czujnik momentu obrotowego, obrotowy, z czworokatem i z pomiarem kata
Model Zakres Wyjécie | Czworo- | A B C D E F G H L K M N Dop. obc. | Masa
[mV/V] kat osiowe [N] [kal
86403- 0..£1 Nm 0.5 1/4” 65 13 9 8 84 72 1 10 | 485 |34 |17 | 4 9 4 0.5
5001-V501
86403- 0..#2 Nm 0.5 1/4” 65 13 9 8 84 72 1 10 | 485 |34 |17 | 4 9 5 0.5
5002-V501
86403- 0..#5Nm 2.0 1/4” 65 13 9 8 84 72 1 10 | 485 |34 |17 | 4 9 7 0.5
5005-V501
86403- 0..+12 Nm 2.0 1/4” 65 13 9 8 84 72 | 10 | 485 |34 | 17| 4 9 75 0.5
5012-V501
86403- 0...+25 Nm 2.0 3/8” 78 22 11 12.2 | 100.8 | 10.4 | 11.8 | 57 42 | 21 6 | 50 12 0.5
5025-V501
86403- 0...+63 Nm 2.0 3/8” 78 22 11 12.2 | 100.8 | 10.4 | 11.8 | 57 42 | 21 6 | 50 28 0.5
5063-V501
86403- 0...+160 2.0 172 78 1298 12 | 169 | 106 |15.1| 16 57 42 |1 21 6 | 50 65 0.6
5160-V501 Nm
86403- 0...£500 2.0 3/4” 92 44 18 | 249 | 135 |226| 25 70 56 | 28 | 10 | 66 200 1.3
5500-V501 Nm
86403- 0...£1000 2.0 1” 92 54 15311299 | 177 |27.3]|31.9]| 70 56 | 28 | 10 | 66 240 1.5
6001-V501 Nm
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Wymiary dla czujnika model 86403-V501
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Czujnik momentu obrotowego, obrotowy, z czworokatnymi koncéwkami w formie watu z réwnolegtym klu-
czem
Model Zakres Wyjscie A B C D E G H L K M N Dop. obc. Masa
[mV/V] osiowe [N] [kal
86413-5001 | 0..+1 Nm 0.5 4551 8 |[19.7] 18 | 85 |19.7]1 39 | 24 | 12 | 5 9 4 0.16
86413-5002 | 0..+2 Nm 0.5 4551 8 |[19.7] 18 | 85 |19.7] 39 | 24 | 12 | 5 9 5 0.16
86412-5005 | 0...+5Nm 2.0 4551 8 |[19.7] 18 | 85 |19.7] 39 | 24 | 12 | 5 9 7 0.16
86412-5010 | 0..210 Nm 2.0 4551 8 |[19.7] 18 | 85 |19.7] 39 | 24 | 12 | 5 9 7.5 0.16
86412-5020 | 0...220 Nm 2.0 4751 15 [21.1] 20 | 90 |21.5] 54 | 42 | 21 6 |95 12 0.35
86412-5050 | 0...250 Nm 2.0 4751 15 [21.1] 20 | 90 |21.5] 54 | 42 | 21 6 |95 28 0.38
86412-5100 | 0...£100 Nm 2.0 4751 18 | 24 | 22 | 95 |236| 54 | 42 | 21 6 |95 65 0.42
86412-5200 | 0...£200 Nm 2.0 55 32 |41.6| 40 | 140 |43.4| 68 60 30 - - 80 0.90
86412-5500 | 0...£500 Nm 2.0 55 32 |41.6| 40 | 140 |43.4| 68 60 30 - - 200 0.90

Wymiary dla czujnika model 86413 i model 86413-V501
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Czujnik momentu obrotowego, obrotowy, z okraggtym watem, rowkiem wpustowym i wewnetrznym po-
miarem kata
Typ 86413-...-V501

Model Zakres Wyjscie A B C/IG D E H L K M N P Q Dop. obc. | Masa
[mV/V] osiowe [N] [kal

86413- 0..£1 Nm 0.5 65 10 | 1751155 100 |48.5| 34 17 4 9 10.5 | 30.5 4 0.5
5001-V501

86413- 0..#2 Nm 0.5 65 10 | 1751155 | 100 |48.5| 34 17 4 9 10.5 | 30.5 5 0.5
5002-V501

86413- 0..#5Nm 2.0 65 10 | 1751155 | 100 |48.5| 34 17 4 9 10.5 | 30.5 7 0.5
5005-V501

86413- 0...£10 Nm 2.0 65 10 | 1751155 | 100 |48.5| 34 17 4 9 10.5 | 30.5 7.5 0.5
5010-V501

86413- 0...£20 Nm 2.0 78 15 21 20 120 57 | 42 21 6 | 50 16 28 12 0.6
5020-V501

86413- 0...£50 Nm 2.0 78 15 21 20 120 57 | 42 21 6 | 50 16 28 28 0.6
5050-V501

86413- 0...£100 2.0 78 18 25 24 128 57 | 42 21 6 | 50 16 28 65 0.6
5100-V501 Nm

86413- 0...£200 2.0 92 32 44 40 180 70 56 28 10 | 66 13 43 80 1.3
5200-V501 Nm

86413- 0...£500 20 92 32 44 40 180 70 56 28 10 | 66 13 43 200 1.3
5500-V501 Nm

Czujnik momentu obrotowego, obrotowy, koncowki w formie watu szesciokatnego 1/4” DIN 3126 forma E/F Typ

86403,86413,86423

86423
Model Zakres Wyjscie [mV/V] Masa [kg]
86423-5001 0...+£1Nm 0.5 0.2
86423-5002 0...£2Nm 1 0.2
86423-5005 0...£5Nm 1 0.2
86423-5010 0...+£10 Nm 2 0.2
86423-5020 0...£ 20 Nm 2 0.2
Wymiary dla czujnika
Model 86423 - 45 1 Wtyczka 6 pinowa
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Dane elektryczne
Czujnik momentu obrotowego
Rezystancja mostka (petny mostek):
Napiecie zasilania:
Charakterystyka:

350 Q, nom.
2..12VDC
standaryzowana 0.5mV/V, 1 mV/V
lub 2 mV/V (odniesienie do tabel)
Tolerancja charakterystyki: £ 0.1%
Sygnat kalibraciji:

Przy dodatnim napieciu zasilania powstaje sygnat
wyjsciowy, odpowiadajgcy nominalnemu momentowi.

Czujnik pomiaru kata obrotu (odniesienie do opcji)

Napiecie wzbudzenia: 5V DC
Pomiar kata 360 pulsow/
obrot

2 wyjscia TTL z dwoma enkoderami, z przesunieciem
sygnatu o 90° do wykrycia kierunku.

Warunki srodowiskowe

Zakres temperatur roboczych: +10 °C _ +60 °C

Zakres temperatur nominalnych:  +5 °C.....+50 °C

Wptyw temperatury w zakresie temperatur nominalnych
dla zera +0,010 % zakresu/K
dla wartosci mierzonej +0,003 % odczytu/K

Dane mechaniczne
Btad pomiarowy (nieliniowo$¢ i histereza)
<+0,1 % zakresu
Wzgledny rozrzut przy niezmienionym mocowaniu:
<+0,05 % zakresu
Zakres obrotow:
Przekroczenie maks. predkosci obrotowej do 1,5 x maks.
predkosci obrotowej dopuszczalne tylko chwilowo.
maksymalna predkos¢ obrotowa dla:

zakres od £ 0... 12 Nm 2000/ min
zakres od 0...25 Nm do 0... 160 Nm 1500"/min
zakres od 0...500 Nm do 0... 1000 Nm 1000"/ min
zakres od 0...2000 Nm do 0... 5000Nm 500"/ min

Maks. moment uzytkowy:
momentu

Dynamiczny moment (pik-pik):
go momentu

Moment graniczny (statycznego): 130% nominalnego
momentu

Moment niszczacy (statycznego): 250% nominalnego
momentu

Przemieszczenie kata w nominalnym momencie: < 0.5°
Materiat: wysoce silna stal, podobna do 1.2826 lub 12738
Klasa ochrony zgodna z EN60529 IP50

120 % nominalnego

max. 70% nominalne-

Podtaczenia mechaniczne
model 86403 Zewnetrzny i wewnetrzny czworokat zgod-
nie z DIN 3121, uzywany do podtgczenia zestawu narze-
dzi do Srub i nakretek.
model 86413 Wersja z rowkiem wpustowym na obu kon-
cach wata (2 x 180°) zgodnie z DIN 6885
model 86423 Szesciokatna gtéwka i gniazdo 1/4” zgod-
nie z DIN 3126 (1ISO 1173), wersja E/F, uchwyt szybkiej
akgiji
Podtaczenie elektryczne
Czujniki bez pomiaru kata obrotu
Gniazdo 6-n6zkowe, wtyk Typ 9953

1 - napigcie wzbudzenia

2 + napigcia wzbudzenia

3 ekran (nie podtgczony wewnatrz czujnika)

4 + wyjscia (moment zgodny z ruchem wskazoé-
wek zegara)

5 — wyjscie (moment zgodny z ruchem wskazo-
wek zegara)

6 kontrola

Czujniki z pomiarem kata obrotu
Gniazdo 12 nézkowe, wtyk typ 9940

A — zasilanie (0V DC)

B + zasilanie (2...12 V DC)

C + wyjscie moment zgodny z ruchem wskazéwek ze-
gara)

D — wyjscie moment zgodny z ruchem wskazowek ze-
gara)

E wzbudzenie dla kata( OV DC)

F wzbudzenie dla kata (5 V DC)

G wyjscie 1 (sygnat TTL)

H wyjscie 2 (sygnat TTL)

J wyjscie

K kontrola

L NC

M ekran
Przyktad zaméwienia
1. Czujnik momentu obrotowego, obrotowy z czworokatem,
zakres pomiarowy 0 - 1 Nm

Typ 86403-5001
2. Czujnik momentu obrotowego, obrotowy, czworokatne konh-
cowki, z pomiarem kata przemieszczenia, zakres pomiarowy
0... 63 Nm
Typ 86403-5063-V501

Opcje
Wysoki zakres pomiarowy na zyczenie

Akcesoria
Wtyczka: 6-cio pozycyjna wtyczka kablowa Typ 9953
(jedna sztuka dostarczana razem z czujnikiem)
Wtyczka 6 nézkowa, katowa 90°, Typ 9900-V589
Kabel potaczeniowy jeden koniec wolny, dlugo$é 3 m,

Typ 99553-000A-011 00 30
Kabel posredni do urzgdzenia kieszonkowego burster, dtu-
gosé 3 m, Typ 99141-553A-015 00 30
Kabel podtgczeniowy do urzadzen 9235 i 9310, dtugos¢ 3m

Typ 99209-553A-0110030
Kabel adaptera do 9163-V3XXXX, dlugo$¢ 0.2 m

Typ 99141-540K-0270030
Symulator czujnika tensometrycznego

Typ 9405
Czujnik zostanie zamieniony z symulatorem czujnika tenso-
metrycznego w celu sprawdzenia zasilaczy lub wskaznikow

86403,86413,86423

Zasilacz, wzmacniacz pomiarowy i urzadzenie procesowe jak
np. wzmacniacz modutowy typ 9243, 9205, 9163 lub 9306
Instrukcja montazu

Czujniki, szczegdlnie te 0 matym zakresie pomiarowy, muszg
by¢ montowane ostroznie. Wazne, aby naped i koncéwki po-
miarowe nie zostaty zamienione ze sobg podczas montazu.
Pierscien slizgowy sie znajduje sie po stronie napedowe;j. Jesli
nastagpi bfedny montaz (strona pomiarowa i strona napedowa
zostaly ze sobg zamienione), to powstate tarcie, ktore jest nie
do unikniecia, wptynie na wynik pomiaru.

Poprawna pozycja strony pomiarowej zostata przedstawiona
na rysunkach z wymiarami. Wat pomiarowy powinien by¢ zaw-
sze czysty i poprawnie dopasowany, co zabezpiecza przed
przedostaniem sie ciat obcych.

Poleca sie, aby czujnik zostat poditgczony elektrycznie, a sy-
gnat na wyjsciu byt obserwowany podczas dopasowywania.
Wibracje powstajace w urzgdzeniu powinny znajdowac sie z
dala od czujnika. Czujnik powinien by¢ montowany do sprze-
gta, po tym jak czesci zostang doktadnie wyréwnane. Powinno
sie unikac przy tym wystepowania luzu lub sit poprzecznych.
Poleca sie, aby punkt potgczenia kabli znajdowat sie u gory,
tak, aby scierany kurz nie opadat na szczotki.
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